
MotionTrack 
Bedienungsanleitung

Deutsch

Installations- 
anweisung

Zubehör

Montageschrauben 
(3 Stk.)

3. LED-ANZEIGEN (Betriebs-LED)

Das Nichtbeachten dieses 

Symbols kann zu 

ernsthaften Verletzungen 

oder zum Tod führen!

Hinwe is Dieses Symbol verweist auf eine gefährliche Situation.

WARNUNG

!
ACHTUNG

!

6,5 m 

(23,1 ft)

A B

Montagehöhe von 6,5 m 

(21,3 ft) ode r niedriger

Stelle n Sie  den Sensorkörper 
so e in, dass der  Sensor das 
Tor nicht erke nnt.

Stelle n Sie  sic her , dass sic h 
keine be weglichen Objekte im 
Erfa ssungsbereich be finde n.

Ve rwe nden Sie 
unte rschiedliche 
Frequenze instellungen für 
benachba rte Se nsoren

Sorgen Sie für eine möglic hst 
geringe Refle xion des 
Sonnenlichts vom Boden.

4. VORSICHTSMASSNAHMEN BEI DER MONTAGE

Stelle n Sie  sic her , dass 
der Se nsor nicht mit 
Konde nswa sse r in 
Berührung kommt.

Sorgen Sie möglichst dafür, 
dass sic h auf dem Boden ke in 
Schnee ode r Wasser 
ansamme lt.

Grün Standby

Grün blinkt Sensor wird initialisiert

Rot Infraroterkennung/RADAR und Infraroterkennung

Rot blinkt RADAR-Erkennung

Gelb Interne Erkennung  REIHE 1  erkennt Torbewegung

Grün/Rot blinkt (schnell) Fehler interner Sensor

5. TECHNISCHE DATEN

1,3 [kg] (2,87 [lb])

Montageschrauben, 3 Stk.,   
Installationsanweisung
 MotionTrack-RC -Fernsteuerung separat erhältlich

-20 bis +60 [Grad C] ],(-4 bis 140 Grad F)

Unter 80 %

Modellname MotionTrack
Montagehöhe 3,5–6,5 [m] (11,5–21,3 [ft])

Gewicht

Zubehör

Schwarz

Betriebstemperatur

Luftfeuchtigkeit im Betrieb

Versorgungsspannung AC/DC 12 bis 24 [V] ±10 % 50/60 Hz

Energieverbrauch
AC 12 V - 2,5 [VA] (Max.)       AC24 V - 3,3 [VA] (Max)

DC 12 V - 150 [mA] (Max)      DC 24 V - 80 [mA] (Max)

Farbe

IP-Rate IP65 

Allgemeine Spezifikation

Technische Daten des Reflexionssensors

Opto-Relais, beliebige Polung
Spannung : 48 [VDC] Max.
Stromstärke: 300 [mA] Max. (Widerstandslast)

Ausgang

Ausgang 1 
(IR-Ausgang)

Ausgang 2 
(Radar-Ausgang)

Aktiv Infrarot  ReflektivErkennungsmethode

Ausgang-Haltezeit

Präsenz-Timer 30 [Sekunden], 1, 2, 5, 10, 20 [Minuten],1, 2 [Stunden] oder  

0,25 [Sekunden] Anw.Reaktionszeit

Technische Daten des Radarsensors

Erkennungsmethode

0,5 [Sekunden] Anw.Ausgang-Haltezei t

0,1 [Sekunden] Anw.Reaktionszeit

Übertragungsfrequenz 24,15 [GHz]

Doppler-Methode: (Bewegungserkennung)

Hinweis: Die Spezifikationen können ohne vorherige Ankündigung geändert werden.

Metall, das si ch in de r Nä he 
des Erfassungsbe reic hs ode r 
direkt im Erfassungsbe reich 
befindet, kann den Ra da rteil 
des MotionTrack-Sensors 
negativ bee influssen.

Opto-Relais, beliebige Polung
Spannung: 48 [VDC] Max.
Stromstärke: 300 [mA] Max. (Widerstandslast)

Sensorkörper

6. INFORMATIONEN ZU MONTAGE UND VERKABELUNG

 Ein Loch bohren, das der 
Montagebohrung in der 
Montagehalterung entspricht. 
(3,5 mm ø) 

Beim Bohren können Stromschläge auftreten!
Achten Sie auf versteckte Kabel unter der Abdeckung des Tormotors.

  Verkabelung zur Torsteuerung.

WARNUNG

!

Radar-Sensore inhe it

Infrarot-Sensore inhe it

Anpassung des 
Erfassungsbereichs 
des Radarsensors

 Befestigen Sie die Montagehalterung 
mit den mitgelieferten Montageschrauben.

Kabel

Ausgang 2 
(Radar-Ausgang)

Montagehalterung

 Den Sensorkörper aus seiner 
Montagehalterung entfernen.

0,5 [Sekunden] Anw.

LED 
Fernsteuerungsbestätigung 

(Blau, Gelb & Rot)

Betriebs-LED 
(Rot, Grün)

Fernsteuerungsempfänger

Kabel 10 [m]  Direkt ausgehend vom Sensor.

165 mm (6,49") = Standard-Montageabstand

-1--6-

14. MotionTrack – EG-KONFORMITÄTSERKLÄRUNG

Beschre ibung des Produkts: 

MotionTrack – kombinierter Bewegungs- und Präsenzsensor für automatische Tore.

  Verwendete Technik: Aktive Infrarottechnik und Radartechnik basierend auf der Doppler-Methode

Erfüllte Richtlin ien: 

MotionTrack entspricht den grundlegenden Anforderungen der Richtlinien 2014/53/EU und 2011/65/EU.

<Haftungsausschluss> Der Hersteller und der Lieferant übernehmen keine Haftung für Folgendes:

1. Falsche Interpretation der Installationsanweisung, falscher Anschluss, Nichtbeachtung der Anleitungen, Änderungen an den Sensoren und unsachgemäße Installation.

2. Schäden durch unsachgemäßen Transport.

3. Unfälle oder Schäden, die durch Brand, Verschmutzung, zu hohe Spannung, Erdbeben, Gewitter, Hochwasser und andere Katastrophen verursacht werden.

4. Entgangene Unternehmensgewinne, Unterbrechungen der Geschäftsabläufe, Verlust von Geschäftsdaten und andere finanzielle Verluste, die durch die
Verwendung oder Fehlfunktionen des Sensors verursacht werden.

5. Entschädigung über die Höhe des Kaufpreises hinaus in allen Fällen.

Part.-No. 040-0009 06/23 00

Hersteller
HOTRON CO.,LTD.

1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Japan 
Telefon: +81-(0)3-5330-9221

Fax: +81-(0)3-5330-9222

URL: http://www.hotron.com

Lieferant
Sensotek GmbH
Stuttgarter Straße 119
73061 Ebersbach, Deutschland 
Telefon: +49 7163 93926-0 
URL: http://www.sensotek.com

13. FEHLERSUCHE

Erfassungsreihe   REIHE 1  erfasst zu nahe am Tor.

LED-Status Mögliche Ursache Lösung

AUS

Das Tor öffnet und schließt sich 
ohne erkennbaren Grund ( wie 
von Geisterhand )

Objekt bewegt sich im Erfassungsbere ich

Empfindlichkeit zu hoch für die Installationsumgebung

Staub, Frost oder Wassertröpfchen auf der Sensorlinse

Der Erfassungsbereich überschneidet sich mit dem 
Bere ich eines anderen Sensors

GELB

Tor öf fne t sich und ble ibt offen

Erfassungsbereich geändert, während der Präsenz-Timer 
auf Unendlich   eingeste llt ist.

Erkennung von Schneefall

ROT Falsche  Sensorverkabelung

Sättigung des reflektierten IR-Signals
Hochref lektierende Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen oder 
IR-Sensorempf indlichkeit verringern

Das bewegliche Objekt aus dem Erfassungsbere ich entfernen.

Einstellung der Sensorempfindlichkeit verringern

Die Sensorlinse sauber  wischen.

Unterschiedliche Frequenzeinstellungen für die einzelnen Sensoren 
sicherstellen. Die Erfassungsbereiche so einstellen, dass sie nicht überlappen.

Den Sensor neu e inschalten oder die Einstellungen des Präsenz-Timers auf 
etwas anderes a ls   einstellen.

Wenn das Tor sich öffnet oder 
schließt, LED GELB

Tor öf fne t sich 
ROT oder  ROT 

blinkend

Tor schließt 
sich 

GRÜN

Problem

Falsche  Netzspannung

Falsche  Sensorverkabelung

Sensor korrekt mit dem Stromnetz  verbinden. (AC/DC 12-24 V)

Sensorverkabelung genau prüfen

Sensorverkabelung genau prüfen

SCHNELLES 
BLINKEN 

GRÜN/ROT
Fehler interner Sensor Sensor ersetzen

ROT blinkt Bewegliche Objekte im Radarerfassungsbereich Bewegliche Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen.

Das Tor öffnet sich nicht, 
wenn das Objekt in den 
Erfassungsbereich eintritt

Den IR-Erfassungsbereich weiter weg vom Tor einstellen.

Erkennung von fliegenden Insekten Insektenmodus auf  Ein  stellen.

Den Umgebungsmodus (Schnee) entsprechend der Schneemenge einstellen.

Das Nichtbeachten dieses 

Symbols kann zu Verletzungen 

oder Schäden an den 

Geräten führen!

Seitenansicht

Empfohlenes Schraubenanzugsmoment: 5,2 N･m

  Sensorkabel

Rot

Schwarz

Weiß

Grün

Gelb

Grau (+)

Blau

Braun (-)

Ausgang 1 
(IR-Ausgang)

AC/DC 
12 bis 24 [V] 
±10 %

Opto-
Relais

Strom 
(beliebige Polung)

nicht anschließen

nicht anschließen

Opto-
Relais

Part-No. 040-0009 06/23 00

1. BESCHREIBUNG

2. MAẞE

 Den Sensorkörper an seiner Montagehalterung 
befestigen. Verlegen Sie das Kabel um die 
Montagehalterung herum.



Radar Nur 
Annäherung

Nur 
Annäherung

IR Nur 
Annäherung

Standardeinstellungen sind 

fett dargestellt

Wenn mehr al s zw ei Sensoren in unmitte lba rer  
Nä he z uei nander installie rt sind, sind 
unte rschiedliche Fre quenzeinstellunge n für  die 
beiden Sensoren auszuwählen, um eine 
gegense itige  Be einflussung z u vermeiden.

7. FERNSTEUERUNGSBETRIEB/FUNKTIONSLISTE

Beschre ibung

De r Sensor erfasst ein unbe wegtes Objekt für 
die Prä se nz-Ti mer-Vore inste llung a n den inneren 
5 Reihen. 

Mögliche Einstellmöglichkeiten (die gewünschte Taste  drücken)

Funktion

Infrarot-(IR-) 

Präsenz-

Ti mer

Infrarot-(IR-) 

Frequenz

Die  A nz ahl der  Reihe n der IR-Erkennung kann 

konfigurie rt werden.

Reduz iert  durch Schneefa ll ve rursachte 
Funktionsstörunge n.

Richtungs-

erke nnung

Die  IR-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die linke  Se ite des 

Sensors einst ellen.

Die  IR-Erfa ssungsbre ite für die rechte Seite des 

Sensors einst ellen.

1 Reihe

1
（Gering）

NO/NO

L0

1
（Gering）

R0

NO/NC NC/NC

2 Reihen

2

L2

3 Reihen

L4

4 Reihen

5

L6

5 Reihen

6
（Hoch）

2 3 4 6 7 8
9

（Hoch）

R2 R4 R6

Ein

Funktions-
aus-wahl-

taste

B

1 Min

Ein

C

2 Min

D

5 Min 10 Min 20 Min 1 h  

Gering
(Fest)

Mittel 
(Fest)

Hoch 
(Fest)

Ein

NC/NO

Beide

Aus

5

Aus

Aus

Aus

2 h

A

#

Abschluss-

taste

Fahrzeug
Fahrz eug und 

Personen

Gering 
(Auto)

Mittel 
(Auto)

Hoch 
(Auto)

3 4

A

B

C

E

F

G

H

D

A

B

C

D

E

F

 

 

 

 

 

 

Relaisa usgang 

(IR/Radar)

Radar-

Empfindlichke it

Infrarot-(IR-) 

Empfindlichke it

Querve rkehr

Infrarot-(IR-) 

Erkennung – 

Bre iten-

verste llung 

re chte Seite

Infrarot-(IR-) 

Erkennung – 

Bre iten-

verste llung 

linke  S eite

Infrarot-(IR-) 

Erfa ssungsreihe

Insektenmodus

Umgebungs-

(Schnee-) Modus

Schwingungs-

modus

Infrarot-(IR-) 

Erkennungszie l

Die  Ra dar-Erkennungsempfindl ichkeit e instelle n.

Reduz iert  durch Insekten verursachte 
Funktionsstörunge n.

Reduz iert  durch Schwingungen des 

Sensorkörpe rs ve rursac hte  Fe hlfunktione n.

De r Erfassungsbere ich kann auf  Fahrz eug 
und Personen  ode r  Nur Fa hrzeug  
eingestellt we rden.

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor e in 

Objekt erkennt, das si ch vom Sensor wegbewegt.

Die  Infra rot-(IR-)Richtungserkennung 

funkti oniert nur, we nn alle

IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 

(5 × 12 Stellen)

Die se  Funktion verhinde rt, dass der  Sensor 

eine Bewe gung parallel zum Tor e rkennt.

Die  Infra rot-(IR-)Querve rkehrerke nnung 

funkti oniert nur, we nn alle 

IR-Erkennungspunkte aktiv sind. 

(5 × 12 Stelle n)

De n Status de r Relaisa usgänge  e inste llen 

(IR/Radar)

Wenn der Sensor auf eine der (festen) 
Einstellungen eingestell t ist, arbeitet 
er in diesem Zustand unabhängig von 
der Außentemperatur.

1　/　2

30 s

Radar

1　/　2 1　/　2 1　/　2

Der Radar-Erfassungsbereich zielt auf 

Fahrzeuge ab, nicht auf Menschen.

-2- -5-

Montagehöhe: 3500 mm

Breite des Erfassungsbereichs: RADAR

ACHTUNG

!
Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatsächliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsächlich beobachtete 
Erfassungsbereich variiert abhängig von der Umgebung der Sensorinstallation, den erkannten Objekten und den Sensoreinstellungen.

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: RADAR

Der Erfassungsbereich variiert je nach Objektgröße und 
Annäherungsgeschwindigkeit. 
Das Radar ist so konzipiert, dass es nur große Objekte und keine Personen erkennt.

Das Radar schwenkt von der dritten Reihe der Infrarot-Erkennungspunkte als Ausgangspunkt.

25° (Fern) -10° (Nah)

Nach links oder rechts drehen

0° (IR Reihe 3) 

1,02,03,04,06,0 5,07,08,09,0 0
0

2,0

3,5

4,0

6,0

6,5

[m]

32°
(Winkel Sensorkörper) 

Fern Nah

1,0

3,0

5,0

0

2,0

4,0

6,0

6,5

3,5

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 

auf 16° eingestellt ist】

01,02,03,0 1,0

[m]

+25°

-10°

4,05,0

1,0

3,0

5,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 

auf 32° eingestellt ist】

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 

auf 16° eingestellt ist】

 Maximale Empfindlichkeit

Erfassungsreihen und 

Erfassungsbrei te können unabhängig 

voneinander eingestellt werden.

Beispiel

3 Reihen

L2 R4

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 01,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0 1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m][m]

[m][m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5.0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

8,0 8,0

8,08,0

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers 

auf 32° eingestellt ist】

-10°

Fern Nah

16°
(Winkel Sensorkörper) 

+25°

Wenn der Sensor auf eine der (Auto)-

Einstellungen eingestell t ist, arbeitet er in der 

gewählten Einstellung bei Temperaturen unter 

5 °C. Bei Temperaturen über 5 °C wird der 

Umgebungsmodus deaktiviert.

Montagehöhe: 5000 mm

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10° Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

Radarwinkel: -10°

Radarwinkel: 25°

IR

１ 2 3 4 5 6 7 8 9

Radar

IR

Radar

IR

Radar

IR

IR IR IR IR

Radar Radar Radar Radar

IR
 Ein

Radar 
Ein

Wenn das RADAR Personen erkennt, muss die Empfindlichkeitseinstellung verringert werden.

MotionTrack-RC-Fernsteuerung (separat erhältlich)



-3-

Einste llungs-

bestätigu ngstaste
Funktionsauswahltaste

#

Bestätigungstaste

H

Fu nktionsau sw ahltaste

#H

A ～

FA ～ 
＊ #

Die grüne LED blinkt 1 bis 9 Mal, um die 

aktuelle Sensoreinstellung zu bestätigen. 

(Siehe Abschnitt 7)

Visuelle Bestätigung

 

8. ÜBERPRÜFEN DER EINSTELLUNGEN

Die dauerhafte Aktivie rung 

des Relais aufheben

9. WARTUNGSMODUS

Zu den Werkseinste llungen 

zurückkehren
Soft-Reset

Den Sensor neu starten.

Fu nktionsau sw ahltaste

I 

Mögliche Einstellmöglichkeiten (die gewünschte Taste drücken)

9 9

10. EINSTELLEN UND LÖSCHEN EINES VIERSTELLIGEN SICHERHEITSCODES

I 9

１ ～ １ ～ 9１ ～ 9１ ～

9 9 9

#I 9 9１ ～ １ ～ 9１ ～ 9１ ～

Einstellen eines 

Sicherheitscodes

Entsperren des 

Sicherheitscodes

Löschen des 

Sicherheitscodes

Eine 4-stellige Zahl eingeben

Abschlusstaste

Abschlusstaste

Abschlusstaste

Auswählen Auswählen Auswählen Auswählen

Auswählen Auswählen Auswählen Auswählen

Funktion

Die Einstellung 

einer beliebigen 

Sensorfunktion kann 

folgendermaßen 

überprüft werden

Diese Einstellung 

wird bei der 

Wartung verwendet.

#

H

 
＊

A
B
C

E
F
G
H

D

A
B
C

E
F

D

 
 
 
 
 
 
 

 I

Blau Gelb Rot

I

Taste
Blinkt AusEin

11. LED-ANZEIGEN (Fernsteuerungs-LED)

Funktion

IR-Präsenz-Timer

IR-Frequenz

Richtungserkennung

Relaisausgang (IR/Radar)

Radar-Empfindlichkeit

IR-Empfindlichkeit

Querverkehr

IR-Breite rechts

IR-Reihe

Insektenmodus

Umgebungs-(Schnee-)Modus

Schwingungsmodus

Wartungsmodus

IR-Breite links

IR-Erkennungsziel

Zugangscode für den Betrieb

Abschluss

Einstellungsbestätigung

Bei Auswahl von  1 

Entsper ren des Sicherheitscodes abgeschlossen

Entsper ren des Sicherheitscodes

Einstellen/Löschen eines S icherheitscodes

Das Relais zum Öffnen des Tors 

dauerhaft aktivieren, damit die 

Position der Erfassungsreihe 1 

überprüft werden kann.

１ 2 3 4

* Wenn die Tasten [1–9] nicht gedrückt werden und die Taste [#] gedrückt wird, wird die zuletzt gewählte Taste [1–9] gültig.

* Wenn nach dem Drücken der Tasten [1–9] die Taste [#] gedrückt wird, wird die Einstellung bestätigt und die Einstellung gespeichert.

* Die zuletzt auf der Fernsteuerung gewählte Funktion ist diejenige, die beim Drücken der Tasten (1–9) geändert wird. (Beispiel A–C gefolgt vom Drücken 

der Taste 2 setzt den Querverkehr auf EIN)

* Durch Drücken der Taste [#] ohne Drücken der Tasten [1–9] verlassen Sie den Einstellungsmodus, ohne dass eine Einstellung gespeichert wird. (Beispiel A–#)

* Sie können so lange von einer Funktionseinstellung zur anderen wechseln, wie Sie möchten, bis die [#]-Taste gedrückt wird.

Wenn die Abschlusstaste # gedrückt wird, blinkt die  Sensor-LED grün, um die 
Registrierung anzuzeigen.



12. BREITEN- UND TIEFENEINSTELLUNG ERFASSUNGSBEREICH

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: Infrarot-IR (5 Reihen)

Bei Wandmontage Bei Deckenmontage
【 Fern 】

32° (Fern)

16° (Nah)

【 Nah 】

-4-

0
1,0 02,03,04,05,06,07,0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

6,5

3,5

[m]

1,0 02,03,04,0
0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

6,5

3,5

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0
0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Montagehöhe: 3500 mm

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0
0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

6,5

3,5

0

[m]

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

1,01,0 2,02,0 3,03,0 4,04,0 0

[m]

[m]

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

6,0

7,0

Breite des Erfassungsbereichs: Infrarot (5 Reihen)

Montagehöhe: 5000 mm

0° 0°

32° (Fern)

16° (Nah) 

【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 32° eingestellt ist (fern)】 【Wenn der Winkel des Sensorkörpers auf 16° eingestellt ist (nah)】

Strahlpositionen in Reihe 1

Infrarot-Bodenmuster
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