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13. FEHLERSUCHE Deutsc ( Das Nichtbeachten dieses Das Nichtbeachten dieses |

bl lich h ® WARNUNG Symbols kann zu ACHTUNG Symbols kann zu Verletzungen
Problem LED-Status Modgliche Ursache Losung | t k emsthaften Verletzungen oder Schaden an den
— - - ‘ S e n S O e oder zum Tod fiihren! Geraten fihren!
Das Tor 6ffnet sich nicht, Falsche Netzspannung Sensor korrekt mit dem Stromnetz verbinden. (AC/DC 12-24 V) Intelligent Sensor Solutions
wenn das Objekt in den AUS @ Dieses Symbol verweist auf eine gefahrliche Situation.
Erfassungsbereich eintritt Falsche Sensorverkabelung Sensorverkabelung genau priifen 0
_ — _ —— _ MotionTrack - /
Objekt bewegt sich im Erfassungsbereich Das bewegliche Objekt aus dem Erfassungsbereich entfernen. _
3 3 2. MABE
Tor 6ffnetsich Empfindlichkeit zu hoch fur die Installationsumgebung Einstellung der Sensorempfindlichkeit verringern Bedlenungsanleltung
ROT oder ROT - . . . . 230 mm (9,06”) 685 mm (2,69”)
Das Tor offnet und schlieBt sich blinkend Staub, Frost oder Wassertrdpfchen auf der Sensorlinse Die Sensorlinse sauber wischen. 1. BESCHREIB
\o/ggeeegggfhtﬁrsg)erund (-wie Tor schlieft Der Erfassungsbereich Giberschneidet sich mit dem Unterschiedliche Frequenzeinstellungen fiir die einzelnen Sensoren Sensorkorper [
p Bereich eines anderen Sensors sicherstellen. Die Erfassungsbereiche so einstellen, dass sie nicht tiberlappen. ) ) Montagehalterung o
sich Fernsteuerungsempfanger  Betriebs-LED o
GRUN Erkennung von Schneefall Den Umgebungsmodus (Schnee) entsprechend der Schneemenge einstellen. (Rot, Griin) Kabel | 2
£
Erkennung von fliegenden Insekten Insektenmodus auf ,,Ein“ stellen. LED i
T Fernsteuerungsbestéatigung ¥
Wenn das Tor sich offnet oder ; « _ i i i Blau, Gelb & Rot -
schlieft, LED GELB GELB Erfassungsreihe ,,REIHE 1 erfasst zu nahe am Tor. Den IR-Erfassungsbereich weiter weg vom Tor einstellen. ( ) )
Erfassungsbereich gedndert, wahrend der Prasenz-Timer | Den Sensor neu einschalten oder die Einstellungen des Prasenz-Timers auf
auf Unendlich o eingestellt ist. etwas anderes als o einstellen.
ROT Falsche Sensorverkabelung Sensorverkabelung genau priifen Zubehér
A . . A . : Hochreflektiere nde Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen oder EV
Tor 6ffnetsich und bleibt offen Sattigung des reflektierten IR-Signals IR-Sensore mpfindlichkeit verringern
Installations-
ROT blinkt Bewegliche Objekte im Radarerfassungsbereich Bewegliche Objekte aus dem Erfassungsbereich entfernen. anweisung
SCHNELLES
BLINKEN Fehler interner Sensor Sensor ersetzen WW
GRUN/ROT Anpassung des Montageschrauben
Radar-Sensoreinhe it Erfassungsbereichs (3 Stk.)
N . .. des Radarsensors \ J
14. MotionTrack — EG-KONFORMITATSERKLARUNG
Beschreibung des Produkts: ) ) _ 3. LED-ANZEIGEN (Betriebs-LED) 5. TECHNISCHE DATEN
MotionTrack — kombinierter Bewegungs- und Présenzsensor fir automatische Tore. m : ifikati
Verwendete Technik: Aktive Infrarottechnik und Radartechnik basierend auf der Doppler-Methode Griin Standby Q gelr:welne Spezi |kat|0nM T
. . T odellname i
Griin blinkt Sensor wird initialisiert Montagehohe 3 ;j;g [;l; (L5213
sl ichtlinien: Rot Infraroterkennung/RADAR und Infrarterkennung \/ersorgungsspannung AC/DC 12 bis 24 [V] +10 % 50/60 Hz
Erfulite Richtlinien: A Rot blinkt RADAR-Erkennung - AC 12V - 25 [VA] (Max)  AC24V-33 [VA] (Max)
MotionTrack entspricht den grundlegenden Anforderungen der Richtlinien 2014/53/EU und 2011/65/EU. Gelb Interne Erkennung , REIHE 1+ erkennt Torbewegung Energieverbrauch DC 12V - 150 [MA] (Max) DC24V - 80 [MA] (Max)
Griin/Rot blinkt (schnell) Fehler interner Sensor Ausgang 1 Opto-Relais, beliebige Polung
(IR-Ausgang) Spannung : 48 [VDC] Max.

Stromstérke: 300 [mA] Max. (Widerstandslast)

Ausgang

4. VORSICHTSMASSNAHMEN BEI DER MONTAGE

Opto-Relais, beliebige Polun
'(ARLfdgaa}n-gAﬁsgang) S)pannung: 48 [VDCE]’ Max. o .
Stromstérke: 300 [mA] Max. (Widerstandslast)
Betriebstem peratur -20 bis +60 [Grad C] ],(-4 bis 140 Grad F)
Luftfeuchtigkeit im Betrieb] Unter 80 %

Stellen Sie den Sensorkorper
soein, dassder Sensor das
Tor nicht erkennt.

Stellen Sie sicher, dasssich
keine beweglichen Objekte im
Erfassungsbereich befinden.

Stellen Sie sicher, dass
der Sensor nichtmit
Kondenswasser in

Montagehohe von 6,5 m
(21,3 ft) oder niedriger

Berihrung kommt. IP-Rate 1P65
I Gewicht 1,3 [kg] (2,87 [Ib])
A /| Farbe Schwarz
6,5m / /| Kabel 10 [m] XDirekt ausgehend vom Sensor.
(23,1 ft) / ':D/ N Montages chrauben, 3 Stk.,
| Zubehtr Installationsanweisung
/ ,MotionTrack-RC*“-Fernsteuerung separat erhaltlich
— Seitenansicht Technische Daten des Reflexionssensors

Aktiv Infrarot Reflektiv

0,5 [Sekunden] Anw.

0,25 [Sekunden] Anw.

30 [Sekunden], 1, 2, 5, 10, 20 [Minuten],1, 2 [Stunden] oder oo

Erkennungsmethode
Ausgang-Hal tezei t
Reaktionszeit
Prasenz-Timer

Verwenden Sie
unterschiedliche
Frequenzeinstellungen fur
benachbarte Sensoren

Q-

Sorgen Sie méglichst dafiir,
dasssichauf dem Boden kein
Schnee oder Wasser
ansammelt.

Sorgen Sie fiir eine moglic hst
geringe Reflexion des
Sonnenlichts vom Boden.

Metall, das sichin der Nahe
des Erfassungsbereichs oder
direkt im Erfassungsbereich
befindet, kann den Radarteil
des MotionTrack-Sensors
negativ beeinflussen.

Technische Daten des Radarsensors
Erkennungsmethode Doppler-Methode: (Bewegungserkennung)
\ /] Ubertragungs frequenz 24,15 [GHZ]
(1\7 Ausgang-Hal tezeit 0,5 [Sekunden] Anw.
W N& Y \_ N\ Reaktionszeit 0,1 [Sekunden] Anw.
- - Hinweis: Die Spezifikationen kénnen ohne vorherige Ankiindigung geandert werden.

6. INFORMATIONEN ZU MONTAGE UND VERKABELUNG
A’AR’\UNG Beim Bohren kénnen Stromschlage auftreten!
Achten Sie auf versteckte Kabel unter der Abdeckung des Tormotors.

@ Ein Loch bohren, das der
Montagebohrung in der
Montagehalterung entspricht.
(3,5mm g)

@ Den Sensorkdrper an seiner Montagehalterung
befestigen. Verlegen Sie das Kabel um die
Montagehalterung herum.

(D Den Sensorkdrper aus seiner

(@ Befestigen Sie die Montagehal terung
Montagehalterung entfernen.

<Haftungsausschluss> Der Hersteller und der Lieferant (ibernehmen keine Haftung fiir Folgendes: mit den mitgelieferten Montageschrauben.
1. Falsche Interpretation der Installationsanweisung, falscher Anschluss, Nichtbeachtung der Anleitungen, Anderungen an den Sensoren und unsachgemaRe Installation.
2. Schéden durch unsachgemaRen Transport.
3. Unfélle oder Schaden, die durch Brand, Verschmutzung, zu hohe Spannung, Erdbeben, Gewitter, Hochwasser und andere Katastrophen verursacht werden.
4. Entgangene Untermehmensgewinne, Unterbrechungen der Geschéftsablaufe, Verlust von Geschéftsdaten und andere finanzielle Verluste, die durch die

Verwendung oder Fehlfunktionen des Sensors verursacht werden.

5. Entschéadigung Uber die Hohe des Kaufpreises hinaus in allen Fallen.

é /\ ® ) Empfohlenes Schraubenanzugsmoment: 5,2 N-m
HOTRON “ S e n S 0 te k ® Verkabelung zur Torsteuerung. Rot mm °—ACDC Strom
\A Intelligent Sensor Solutions Schwarz == o_gg;}““:l (beliebige Polung)
Hersteller Lieferant weil T e, | Ausgang 1
HOTRON CO.,LTD. Sensotek GmbH Gron = o./ Rekis | (IR-Ausgang)
1-11-26 Hyakunin-Cho, Shinjuku-Ku, Tokio, Japan Stuttgarter Strale 119 Gelb = :_—/ opo- | Ausgang 2
Telefon: +81-(0)3-5330-9221 73061 Ebersbach, Deutschland Part.-No. 040-0009 | 06/23 00 | Blay mm Rekis | (Radar-Ausgang)
Fax: +81-(0)3-5330-9222 Telefon: +49 7163 93926-0 Grau (+) B o= nichtanschiiefien

\____ URL: http://www.hotron.com URL: http://www.sensotek.com

-6-
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7. FERNSTEUERUNGSBETRIEB/FUNKTIONSLISTE Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: RADAR [Wenn der Winkel des Sensorkorpers [Wenn der Winkel des Sensorkdrpers

) . o i
Der Erfassungsbereich variiert je nach ObjektgroRe und auf 32° eingestellt ist] auf 16° eingestelltist]
Annéherungsgeschwindigkeit.
Das Radar ist so konzipiert, dass es nur groe Objekte und keine Personen erkennt. 90 80 70 60 50 40 30 20 10 0 50 40 30 20 10 0 10
0 80 70 60 5 0 1 0 0 40 30 20 1 ,
<—— MotionTrack-RC-Fernsteuerung (separat erhaltlich) [m] / [m]
1,0 / 1,0
20 ,/ I 20
30 / H i 30
35 1 35
40 i 40
Standardeinstell ind // +25°\'*'7I
Funktion Magliche Einstellmdglichkeiten (die gewiinschte Taste dricken) o é}e;gs:ee;:ﬁfnsm Z 50 Z L 2 50
) . unktions- 9 Abschluss- Fern Fern . Nah
Funktion Beschrelbung aus-wah - B R CRCET L PR PSR PEPR FETRETITRETRRP R R PP EP PEPREPETPEPRP P FRCREERIRETPTR R PR P LR PP RRT PR SSRETREEEEREP — 6,0 — - 6,0
e e e 2 (3 e A5 (O (B D)) _ i i e 1 o
N NSNS NN NSNS 25° (Fem)  -10°(Nah)  0° (IRReihe 3) (Winkel Sensorkormper) (Winkel Sensorkdrper)
1/2: 172 1120 1/2: Nach links oder rechts drehen
Relaisausgang | Den Status der Relaisausgéange einstellen NO/NO : NO/NC NC/NO NC/NC : : : : :
(IR/Radar) (IR/Radar) : : : : : : : :
N &\ N l_l R J,\ RIS Das Radar schwenkt von der dritten Reihe der Infrarot-Erkennungspunkte als Ausgangspunkt.
ahur L IR;hNur ARada?jr Nur
J Ann erung nn erung nn erung; H : : :
Diese Funktion verhindert, dassder Sensor ein . . : : : : Breite des Erfassungsbereichs: RADAR
Objekt erkennt, das sich vom Sensor wegbewegt ‘1 ol 1 ol 1 ‘1 : : : :
Richtungs- ! . : : : : . - .
erkemurgy D infraro®-(R IRichtusgserkennung PR ; R i i i i i [Wenn der Winkel des Sensorkérpers [Wenn der Winkel des Sensorkérpers
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. L : o : : : : : auf 32° eingestellt ist] auf 16° eingestellt ist]

(5 x 12 Stellen)

Maximale Empfindlichkeit

Timer

Radar : Radar @ Radar : Radar
Diese Funktion verhindert, dassder Sensor |IER Y Réf_jar 20 30 40 40 30 2 20 30 40
Querverkehr eine Bewegung parallel zum Tor erkennt. n n Montagehﬁhe: 3500 mm [m] [m]
. 0 0
Die Infrarot-(IR-)Querve rkehrerke nnung @ 5 . o 5 . o /
funktioniertnur, wem alle Radarwinkel: -10 \ Lo Radarwinkel: -10 Lo
IR-Erkennungspunkte aktiv sind. : Do ! '
(5 x 12 Stellen) : : : I \ / \
Radar : Radar : Radar @ Radar / \ 20 Radanvinkel 257 / 20
T T T adarwinkel:
Radar- Die Radar-Erkennungsempfindl ichkeit einstellen L 2 3 4 6 7 8 9 30 30
Empfindlichkeit i (Gering) : : : ) : : ¢ (Hoch) 40 40
: : : : : : : Radarwinkel: 25° ‘ '
: : : : : : 5.0 50
Infrarot-(IR-) . R 1 6 '
Empfindlichkeit Die IR-Erkennungsempfindlichkeit einstellen. @ (Gering) 2 : 3 ' ) 5 © (Hoch) : : : \\ 60 60
: : : : § : : : 70 70
1 Reihe : 2 Reihen : 3 Reihen : 4 Reihen : : :
Infrarot-(IR-) Die Anzahlder Reihen der IR-Erkennung kann : : : : : : : : 80 80
Erfassungsreihe | konfiguriert werden. 000000000000 : : :
(000000 000000+ oooooooooooo X : Erfassungsrei hen und
OOOOOOWO 000000 000000" WOOOOOOOOOOOOOWIMM Erfassungsbreite knnen unabhangig
T T voneinander eingestellt werden. 1
g:z;t;:g;-) L : L2 : L4 Beispiel 40 30 20 10 0 10 20 30 40 40 30 20 10 0 10 20 30 40
N B Die IR-Erfassungshreite fir die linke Seite des : : P
Breiten- Sensors eingtellen. @ 00000 00 X L2 R4 MontagehOhe. 5000 mm i tml i [
verste llung 90X o o 0 0
linke Seite 0000 O : R inkel: -10°
: : 000089000800 adarwinkel: -10° | \
100000 000 o d : : 000080 896600 1,0 1,0
; ; ; : : 3Reihen 330009999900 — Radarwinkel: -10° N / T
: : B : : (000000000000 2,0 2,0
—— RO\ R | R4 : [ N A
Err:i';zljng B Die IR-Erfasungsbreite fiir die rechte Seite des @ ; ; § ; : 30 Radarwinkel: 25° \ / 30
Sensors eingtellen 9 - . : : : :
verstellung ! : : : : 4,0 4,0
rechte Seite \ /
: : : : : : : : Radarwinkel: 25° \ / > °0
Wenn mehr al s zwei Sensoren in unmitte Ibarer : : : : : : 6.0 6.0
Infrarot-(IR-) Néhe zueinander installiert sind, sind : : . . : : " '
unterschiedliche Frequenzelnstellungen fir die C H D 3 B B B : \ /
Frequenz beiden Sensoren auszuwahlen, um eine H H H : : : 7.0 7.0
gegenseitige Beemﬂussungzuvermelden. : : : : : : ! !
Infrarot-(IR-) [ Der Sensor erfasst ein unbewegtes Objekt fiir f : ; ; . 8,0 8.0
Prasenz- die Pﬁisenz-Ti mer-Voreinstellung an den inneren - 1Min ¢ 2Min @ 5Min : 10 Min : 20 Min : 1h R 2h i oo
i 5 Reihen. : : : : : : .

psemas | e e en v ®© ; ; | ;
- Gering Mittel Hoch Gering Mittel Hoch
(Fest) ; (Fest) ; (Fest) ; (Auto) : (Auto) : (Auto)

Umgebungs- Reduziert durch Schneefall ve rursachte @ @ © Wem derSensor aufelne der (festen) Wenn der Sensor auf eine der (Auto)-
(Schnee-) Modus | Funktionsstorungen. i Einstellungen eingestellt ist, arbeitet instellungen eingestellt ist, arbeitet erin der
* erindiesem Zustand unabhanglg von : gewahlten Einstellung bei Temperaturen unter
der Aufentemperatur. : 5 °C. Bei Temperaturen iber 5 °C wird der

H H : Umgebungsmodus deaktiviert.

Wenn das RADAR Personen erkennt, muss die Empfindlichkeitseinstellung verringert werden.

Schwingungs- | Reduziert durch Schwingungen des -
modus Sensorkorpers verursac hte Fehlfunktionen.
Die oben dargestellten Erfassungsbereiche zeigen die tatséchliche Position der Infrarot- und Radarstrahlen. Der tatsdchlich beobachtete

L(IR- Der Erfassungsbereich kann auf . Fahrzeug : Der Radar-.Erfassun sbe.reich zielt auf. ACHTUNG N . 1% . h " h
Infrarot-(R-) 1 \nd persnen* oder ,Nur Fahrzeug* @ @ Fahrzeug : © Fahrzeuge ab, nicmguf Menschen. : : A Erfassungsbereich variiert abhéngig von der Umgebung der Sensorinstallation, den erkannten Objekten und den Sensoreinstellungen.

Erkennungsziel | gjngestellt werden.

-2- -5-



* Wenn die Tasten [1-9] nicht gedriickt werden und die Taste [#] gedriickt wird, wird die zuletzt gewéhlte Taste [1-9] gultig.
* Wenn nach dem Driicken der Tasten [1-9] die Taste [#] gedriickt wird, wird die Einstellung bestétigt und die Einstellung gespeichert.
* Die zuletzt auf der Fernsteuerung gewéhlte Funktion ist diejenige, die beim Dricken der Tasten (1-9) geéndert wird. (Beispiel A-C gefolgt vom Driicken
der Taste 2 setzt den Querverkehr auf EIN)
* Durch Driicken der Taste [#] ohne Driicken der Tasten [1-9] verlassen Sie den Einstellungsmodus, ohne dass eine Einstellung gespeichert wird. (Beispiel A—#)
* Sie kdnnen so lange von einer Funktionseinstellung zur anderen wechseln, wie Sie méchten, bis die [#]-Taste gedriickt wird.

8. UBERPRUFEN DER EINSTELLUNGEN

b Einste llungs- Funktionsauswahl taste Bestti gungs taste Visuelle Bestatigung
estétigu ngstaste

Die Einstellung Abschlusstaste
einer beliebigen [ >
Sensorfunktion kann
folgendermalien

iiberpriift werden @ %

Die grine LED blinkt 1 bis 9 Mal, um die

% @ aktuelle Sensoreinstellung zu bestatigen. @

(Siehe Abschnitt 7)

9. WARTUNGSMODUS

Mogliche Einstellmoglichkeiten (die gewinschte Taste driicken)

Funktionsauswahltaste]««««««eeeeeeereemeeieeiiiiiii P S CLLIETTETRR PP TR R LT R LT TP T P PR L PP P PP PP PR PR Abschl usstaste
iese Ei . (1) : (2) : (3) : (4)
Diese Einstellung \J/ - \Z/ : \9/ : \/
wird bei der Das Relai Offnen des T Die dauerhafte Aktivierung Zu den Werkseinstellungen
as Relais zum Offnen des Tors : : :
Wartung verwendet. dauerhaft aktivieren, damit die :  des Relais aufheben  : zuriickkehren Soft-Reset
@ @ Position der Erfassungsreihe 1 : @
Gberpruft werden kann. : Den Sensor neu starten.
10. EINSTELLEN UND LOSCHEN EINES VIERSTELLIGEN SICHERHEITSCODES
Funktion Funktionsau swahltaste Eine 4-stellige Zahl eingeben Abschlusstaste
e | DO D-® P D~0 D D~® T D-0 -
icherhei
Sicherheitscodes Auswahlen Auswahlen Auswahlen Auswahlen
g | O = O~0 B O-0 B O-0® B O~-0 =@
Sicherheitscodes Auswahlen Auswahlen Auswahlen Auswahlen

Loschen des
Sicherheitscodes @ @ D @ EFD @ EFD @ Eﬁ @ EFD
11. LED-ANZEIGEN (Fernsteuerungs-LED)

Oe€Ein @ Blinkt 3 Aus

Funktion Taste
Blau Gelb Rot

Einstellungsbestitigung (*) O

©)
Abschluss (L) 8 \é\le%r:ggger@]gsgr?lzﬂszset?aéﬁ# gedriickt wird, blinkt die Sensor-LED griin, um die
Relaisausgang (IR/Radar) (AD ]
Richtungserkennung (B)
Querverkehr (C)
Radar-Empfindlichkeit (D)
IR-Empfindlichkeit (E)

IR-Reihe (F)

IR-Breite links (G)

IR-Breite rechts (I—D

IR-Frequenz (TXAD
IR-Présenz-Timer (TXB)
Inse ktenmodus (TXC)
Umgebungs-(Schnee-)Modus (TXD)
Schwingungsmodus (TXE)
IR-Erke nnungsziel (TXF)
Wartungsmodus (TXl—D

Zugangscode fiir den Betrieb (TXI)

Bei Auswahl von , 1«

Einstellen/Ldschen eines Sicherheitscodes

Entsperren des Sicherheitscodes

O|O[e|0|0|ee|:|O|0|:e|O|e|B | O|O e
O|O0|0(e|e|e|:e|O|:|O|0|e|e|:|e|OHO|e|H:

O|O|e|Ole|e|elee e

Entsperren des Sicherheitscodes abgeschlossen

1
w
1



12. BREITEN- UND TIEFENEINSTELLUNG ERFASSUNGSBEREICH

Erfassungsbereich-Tiefeneinstellung: Infrarot-IR (5 Reihen)

i Nah
Bei Wandmontage Bei Deckenmontage [ Fem ] [ Nah )
I _ 70 60 50 40 30 20 10 O 40 30 20 10 0
md [m)
] 10 1,0
' 2,0 / l 20
3s ll/ 5 mmp
3,5 35
40 40
X7 50 //, 5,0
32° (Fem) 32° (Fem) _ - _ o / 60
) 65 — 65

16° (Nah)  0° 16° (Nah)  0°

Breite des Erfassungsbereichs: Infrarot (5 Reihen)

[Wenn der Winkel des Sensorkérpers auf 32° eingestellt ist (fern)] [Wenn der Winkel des Sensorkérpers auf 16° eingestellt ist (nah)])

=
0 40 30 20 10 0 10 20 30 40 0
Strahlpositionen in Reihe 1 [m]
1,0 1,0
2,0 2,0
3,0 3,0
35 35
40 40
50 50
6,0 6,0
6,5 6,5
Infrarot-Bodenmuster
40 30 20 10 0 10 20 30 40 40 30 20 1 0 20 30 40
Montagehdhe: 3500 mm [m] [m]
0 0
oo(d DOO
oo 1,0 l0—0-0f -0-0 1,0
D OO|0OOOOOO|0O0Q p OO 00 g
gqoopoojooojoop 2'0 qoo oop 2'0
olooboabododo 30 30
[+} [+} O 0l0 O [+] [+] 40 40
50 5,0
6,0 6,0
7,0 7,0
40 30 20 10 0 10 20 30 40 40 30 20 10 0 10 20 30 40
Montagehdhe: 5000 mm i [m] [m]
0 =0-0 0
000Qo0ooodPoo O
1,0 1,0
ogqodoolpopobo ogodoolpopobo
o ologoooopolo o 20 G ocdoocopolo o 20
U0 O[O0 O[O0 O[0 O[T % 30 O[O0 O[O O[O U0 O[O0 X 30
G[0 0 00 O[]0 0|0 O OO0 40 40
50 50
[ OO0 D O|JOQgQ O|O @ O
6,0 6,0
7,0 7.0
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